
最高速クイックモーション 

主軸速度はクラス最速2.79rad/s

クラス最大の負荷能力 

軽量ボディで据付自由 

 
フィードフォワード制御と 
振動抑制制御により最大ワーク搬送能力を 
1500袋/Hr(SC50F1300袋/Hr)としました。 
 
 
 

 

● 手首＿35kg(50kg) 
● 第一アーム上＿30kg(15kg) 
 
 
● 本体重量は、軽量400kg 
● 据付方法は床置、天吊り、壁掛け、 
　傾斜の4種類 

※（　）内はSC50F仕様　　　　　　　　　 

Fast No.1技術 

プレスト SC35F/SC50F

SC35F/SC50F
ハンドリングロボット 

品名コード 7307-5

工番 12030



●製品改良のため、定格、仕様、外寸などの一部を予告なしに変更することがあります。 
●本製品の最終使用者が軍事関係、または兵器等の製造用に使用する場合、「外国為替及び外国貿易管理法」の 
 定める輸出規制の対象となることがあります。（但し、AR制御装置の場合は対象となります。） 
輸出される際には、十分な審査及び必要な輸出手続きをお取り下さい。 
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■基本仕様〈SC35F〉 

腕 
 

腕 
 

SC35F 
仕　  様 
関 節 形 
6 

ACサーボ方式 
±2.79rad ※ 

+2.62～-1.40rad 

+2.30～-2.44rad 
±4.71rad 
±2.18rad 
±7.85rad 
2.79rad/s 
2.79rad/s 
2.79rad/s 
3.93rad/s 
3.93rad/s 
5.58rad/s 
35kg 
30kg 

147N·m 

147N·m 
78N·m 

±0.2mm
0～45°C

床置、天吊り、壁掛け、傾斜 
400kg 
4.9m2 

※壁掛け時は、±0.61rad

旋　回 
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上　下 
回転2 
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曲　げ 
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1rad=57.3° 
1N=0.102kgf

ロ ボ ッ ト 本 体  
項 目  
構 造  
自 由 度  
駆 動 方 式  

位置繰り返し精度 
周 囲 温 度  
設 置 条 件  
本 体 質 量  
動作範囲横断面積 

手 首 部  
第一アーム部 

■基本仕様〈SC50F〉 

腕 
 

腕 
 

SC50F 
仕　  様 
関 節 形 
6 

ACサーボ方式 
±2.79rad ※ 

+2.62～-1.40rad 

+2.30～-2.44rad 
±4.71rad 
±2.18rad 
±7.85rad 
2.79rad/s 
2.79rad/s 
2.79rad/s 
3.14rad/s 
3.14rad/s 
4.47rad/s 
50kg 
15kg 

196N·m 

196N·m 
98N·m 

±0.3mm
0～45°C

床置、天吊り、壁掛け、傾斜 
400kg 
4.9m2 

※壁掛け時は、±0.52rad

旋　回 

前　後 
上　下 
回転2 
曲　げ 
回転1 
旋　回 
前　後 
上　下 
回転2 
曲　げ 
回転1 
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ロ ボ ッ ト 本 体  
項 目  
構 造  
自 由 度  
駆 動 方 式  

位置繰り返し精度 
周 囲 温 度  
設 置 条 件  
本 体 質 量  
動作範囲横断面積 

手 首 部  
第一アーム部 

2.79rad

～ 動 作 範 囲 図 ～ 
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